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Fipring (%) = Fpreload + kT

Fiir («T) = Ploading («T)Ae (m)

Fnet(x) = Ploading(x>Ae (33) - (Fpreload + k‘l‘)

F, preload 1 kx

Psprmg( ) Ae (:L’)

wHEpA

Fnet(x) = Ae($) [Ploading(l') B Pspring('r)]
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7.1 Undertravel

Tmax < Trated

Cy (xmax) < Cv,rated
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7.2 Overtravel

Tmax > Trated

‘ Lactual,min — Lseat ‘

‘ ZLactual,max = Lrated ‘

8 A 1u| 3 Validation

el FRE AR Yol B A o] ohTh
e 5L 7% AE e umshel 4% 2 US el of st

« AZE7 FA
* &= ¥ Droop

» Seat Leakage



Control Valve Handbook Chapter 8 Installation and Maintenance

* Fail-Open &=+ Fail-Close
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* Emerson, Control Valve Handbook, Sixth Edition, Chapter 8: Installation and Maintenance.




	기술사 대비 핵심 범위
	올바른 설치와 시운전
	설치 전 확인
	배관 및 계장공기
	시운전 확인

	유지보수 방식의 발전
	반응형 유지보수
	예방정비
	예측정비

	진단 기반 유지보수 폐루프
	스마트 제어밸브 진단
	계장공기 누설
	공급압력 진단
	Travel Deviation
	마찰 및 마찰 추세

	Bench Set과 액추에이터 순 추력
	시트 하중
	Fail-Close 검증

	Valve Travel 설정
	Undertravel
	Overtravel

	정비 후 Validation
	기술사 답안용 결론

